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ONEMLI GUVENLIK BILGILERI

A\

Uyari:

Bu urun sizi Kaliforniya Eyaleti tarafindan kansere
neden oldugu bilinen DINP ile Kaliforniya Eyaleti
tarafindan dogum kusurlarina veya diger ureme
zararlarina neden oldugu bilinen DIDP gibi
kimyasallara maruz birakabilir.

AN

Uyari:

Bu urun sizi, Kaliforniya Eyaleti tarafindan kansere ve
dogum kusurlarina veya diger ureme zararlarina
neden oldugu bilinen kurgsun ve kursun bilesikleri
dahil olmak lizere kimyasallara maruz birakabilir.

Daha fazla bilgi igin: www.P65Warnings.ca.gov
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http://www.p65warnings.ca.gov/

ELEKTRIK GARPMASI
w . RiSKI
KiSISEL YARALANMA VEYA OLUM MEYDANA GELEBILIR.

BU EKIiPMANI KURMADAN VEYA BAKIMINI YAPMADAN ONCE

TUM GUCUN KESILDIGINDEN EMIN OLUN.
TEHLIKE

Enerji varken ekipmani kurmaya veya uzerinde bakim
yapmaya calismayin! Enerji verilmis ekipmanla temas
sonucu olum, kisisel yaralanma veya onemli maddi
hasar meydana gelebilir. Devam etmeden once her
zaman ekipmanda voltaj oimadigini dogrulayin ve
daima genel kabul gormus guivenlik prosedurlerini
izleyin. Muhafaza kapisini agmak i¢in kontrolor
baglanti kesme anahtari "kapali” konumda olmalidir.
Firetrol urunlerinin herhangi bir yanhs
uygulamasindan veya yanlis kurulumundan sorumiu
tutulamaz.
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GIRIS

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontrolérleri bir elektrik motoru tahrikli yangin
pompasini ¢calistirmak icin tasarlanmistir. Kontrolér, belirli bir ayar noktasi basincini korumak igin
motora uygulanan frekansi kontrol ederek motor hizini diizenleyecek bir Degisken Frekansli
Surdct (VFD) ile donatilmistir. Kontrolér, lokal baslatma butonu araciligiyla manuel olarak veya
yangin sondirme cihazi sistemindeki bir basing dlisisiini algilayarak yangin pompasini otomatik
olarak baslatabilir. Yangin pompasi kontrolori bir basing transduseri ile birlikte verilir. Yangin
pompasi lokal durdurma butonu ile manuel olarak veya sahada programlanabilir bir
zamanlayicinin sona ermesinden sonra otomatik olarak durdurulabilir.

Kontroldri normal veya alternatif glic kaynagindan besleyen otomatik bir transfer anahtari ile

donatilmistir.

Teknik Veriler

Degerlendirme

Deger

Nominal Calisma Akimi le

Motora Gore (HP/kW)

Nominal Calisma Gerilimi Ue

Kontroldr derecelendirme etiketine gore

Nominal Calisma Frekansi

50/60Hz

Standart gevre sicakligi 4°Cila40°C

Y Ukseklik <2000m

Bagil nem %5 ila %80

Kirlilik derecesi 3

Kisa Devre Akim Degeri Icc (SCCR) (A) Kontroldr derecelendirme etiketine gore
Standart koruma derecesi NEMA Tip 12

Bekleme modunda gug tiketimi 200w
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KURULUM

Depolama

Kontrolor hemen kurulmaz ve enerji verilmezse, Firetrol, NEMA ICS 15'in 3. boélimundeki
talimatlarin izlenmesini Onerir.

Sismik

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontrolérleri istege bagli olarak sismik onaylidir ve ICC-
ES AC156, IBC 2015 ve CBC 2013 standartlarina uygun olarak test edilmistir. Bu uygunluk
raporunu dogrulamak igin uygun kurulum, ankraj ve montaj gereklidir. Sismik montaj
gerekliliklerini ve agirlik merkezinin yerini belirlemek igin bu kilavuza ve gizimlere bakin (fabrika ile
iletisime gegcmeniz gerekebilir). EKipman Ureticisi, ankraj sistemlerinin teknik 6zelliklerinden ve
performansindan sorumlu degildir. Ankraj detaylarindan projedeki kayitli yapi mihendisi sorumlu
olacaktir. EKipman kurulum yuklenicisi, kayitl yapi muhendisi tarafindan belirtilen gerekliliklerin

karsilanmasini saglamaktan sorumlu olacaktir. Ayrintili sismik kurulum hesaplamalari
gerekiyorsa, bu islemin gergeklestiriimesi igin litfen Ureticiyle iletisime gegin.

Cevre

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontroldrlerinin ortam sicakliklarinin 4°C ile 40°C
arasinda oldugu ve bagil nemin %5 ile %80 arasinda tutuldugu yerlere kurulmasi amaglanmistir.

Bu ekipman kirlilik derecesi 3 icin tasarlanmistir ve en fazla 2000 metre yukseklikte kurulmalidir.
Anormal kurulum ortamlari igin fabrikaya danisin.

Elektromanyetik uyumluluk (EMC)

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorleri, emisyonlar (Ortam B) ve bagisiklik (Ortam
A) icin en kati kosullarda test edilmistir, bu nedenle kontrolérler her iki ortama da kurulabilir. TUm
kontrolor varyantlari ayni elektronik aksamlari paylasir ve ek dnlemler alinmasini gerektirmeden
bu kriterlere uygundur.

Isleme

Her Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontroléranun agirligi ambalaj etiketinde
belirtiimistir. Hafif kontroldrler 6zel isleme talimatlari gerektirmezken, agir kontroldrler kaldirma
araclari ile donatilmigtir ve isleme sirasinda Firetrol tarafindan hazirlanmis olan "Blyik Muhafaza
Glvenli isleme Gereksinimleri_PN12162021" belgesinde belirtilen ydnergelere uygun
davraniimalidir.

FCC Yoénetmelikleri ve Radyo Standartlari Ozellikleri
(RSS) Kurallan

FCC ve Industry Canada RF'ye maruz kalma uyumluluk gerekliliklerine uymak igin, bu cihazin
anteni ile yakindaki tim kigiler arasinda en az 20 cm'lik bir ayirma mesafesi birakilmalidir. Bu
cihaz, baska bir anten veya verici ile birlikte yerlestiriimemeli veya birlikte ¢calistinimamahdir.
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Bu cihaz, Kanada inovasyon, Bilim ve Ekonomik Kalkinma lisasindan muaf RSS(ler)ine uygun
olan, lisanstan muaf verici(ler)/alici(lar) igerir. Calisma asagidaki iki kosula tabidir:

1. Bu cihaz parazite neden olmayacaktir.

2. Bucihaz, cihazin istenmeyen sekilde ¢alismasina neden olabilecek parazitler de dahil
olmak Gzere her tlrll paraziti kabul etmelidir.

Uyumluluk: CAN ICES-003(B) / NMB-003(B)

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. bélimuine uygundur. Calisma asagidaki iki kosula tabidir: (1) Bu
cihaz zararli parazitlere neden olmayacaktir ve (2) bu cihaz, istenmeyen galismaya neden
olabilecek parazitler dahil olmak Gzere gelen herhangi bir paraziti kabul etmelidir.

Not: Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallarinin 15. bélim uyarinca A Sinifi dijital cihazlar igin
sinirlara uygun oldugu tespit edilmistir. Bu sinirlar, bu ekipman ticari bir ortamda ¢alistirildiginda
zararll parazitlere kars1 makul koruma saglamak Uzere tasarlanmigtir. Bu ekipman radyo frekansi
enerjisi Uretir, kullanir ve yayabilir; talimat kilavuzuna uygun olarak kurulmaz ve kullaniimazsa,
radyo iletisiminde zararli parazitlere neden olabilir. Bu ekipmanin bir yerlesim bélgesinde
calistiriimasi zararh parazite neden olabilir, bu durumda kullanicinin masraflari kendisine ait
olmak Uzere bu paraziti dUzeltmesi gerekecektir.

"Uyumluluktan sorumlu tarafca acikga onaylanmayan degisiklikler veya modifikasyonlar
kullanicinin ekipmani ¢alistirma yetkisini gegersiz kilabilir."

Konum

Kontrolorun montaj yerini belirlemek icin uygun is planlarina basvurun.

Kontroldr, kontrol ettigi motora mimkin oldugunca yakin yerlestiriimeli ve motorun goéris alani
icinde olmalidir. Kontrol6ér, pompadan veya pompa baglantilarindan kagan sudan zarar
gbérmeyecek sekilde yerlestiriimeli veya korunmalidir. Kontrolériin akim tasiyan kisimlari zemin
seviyesinden en az 12 in¢ (305 mm) yukarida olmalidir.

Kontroldrun etrafindaki ¢alisma agikliklarit NFPA 70, Ulusal Elektrik Kanunu, Madde 110 veya
C22.1, Kanada Elektrik Kanunu, Madde 26.302 veya yurUrlikteki yerel kanunlara uygun
olmahdir.

Standart kontrolér muhafazasi NEMA Tip 12 olarak derecelendirilmistir. Standart muhafazanin
ortam kosullarini karsiladigindan veya uygun bir derecelendirmeye sahip bir muhafazanin
saglandigindan emin olmak kurulumcunun sorumlulugundadir. Kontrolérler bir binanin icine
kurulmalidir, dis ortam icin tasarlanmamiglardir. Kontrolor uzun sire ultraviyole i1sinlarina maruz
kalirsa boya rengi degisebilir.

Montaj

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontroléri, tek bir yanmaz destekleyici yapi Gizerine
saglam bir sekilde monte edilmelidir.

Zemin montaji

Zemine monte edilen kontrolorler, kontrolériin agirhgini destekleyecek sekilde tasarlanmis
donanimla montaj ayaklarinda saglanan tim delikler kullanilarak zemine tutturulmalidir. Montaj
ayaklari, akim tasiyan pargalar i¢in gerekli 12 in¢ (305 mm) boslugu saglar.
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Duvar montaji
Gerekli montaj boyutlari icin kontrolor boyut cizimine bakin.

Kontroldr, Gst montaj braketleri igin 2 ankraj ve alt montaj braketleri icin 2 ankraj olmak Gzere en
az dort (4) duvar ankraji kullanilarak duvara monte edilir. Montaj kolayhgi icin braketler boyutsal
olarak ayni merkez hattinda yer alir. EKipmanin etrafinda uygun hava sirkilasyonuna izin vermek
icin kontrolérin etrafinda en az 6 ing (152 mm) bosluk olmalidir.

1. Olgl baskisini kullanarak veya alt braket yuvalarinin merkez gizgileri arasindaki mesafeyi
Olcerek, bu dlglyl duvara kopyalayin. Not: Pompa odasini su basmasi ihtimaline karsi
muhafazanin alt kenari zeminden en az 12 in¢ (305 mm.) yukseklikte olmalidir.

Alt montaj braketleri icin duvari delin ve ankrajlari yerlestirin.
Ust montaj braketlerindeki deliklerin yerini duvarda isaretleyin.
Ust montaj braketleri igin duvari delin ve ankrajlari yerlestirin.
Civatalari ve pullar alt ankrajlara takin.

Ust montaj braketlerindeki delikleri hizalayin, civatalari ve pullari ankrajlara takin.

N o v s~ w N

Muhafazanin arkasinin dikey seviyede oldugundan ve muhafazanin gerilmediginden emin
olmak i¢in ankrajlari gerektigi gibi simleyin.

o

Tdm ankraj civatalarini sikin.

9. Muhafaza kapisinin serbestce acilip kapandigindan ve muhafazanin diiz oldugundan emin
olmak i¢in kontrol edin.

Sistem Basin¢ Baglantilarinin Yapilmasi

Kontrolér, sistem boru tesisatindan muhafazaya bir (1) "Sistem Basinci" baglantisi yapiimasini
gerektirir. 1/2" NPT erkek port baglanti rakoru, bu amag icin muhafazanin sol dis tarafinda
saglanmistir. Pompalama sistemi ile kontrol Gnitesi arasindaki algilama hatti i¢in sahada dogru
borulama prosedirini gergeklestirmek amaciyla NFPA 20'ye bakin. Eger bir drenaj mevcutsa,
plastik borular icin drenaj baglantisi konik bir baglanti ile gergeklestirilir.

Elektrik Baglantilarinin Yapilmasi

Guc¢ kaynagi ile yangin pompasi kontrol6érl arasindaki elektrik tesisatt NFPA 20, NFPA 70 Ulusal
Elektrik Kanunu Madde 695 veya C22.1 Kanada Elektrik Kanunu, B6lim 32-200 veya yururlikteki
yerel kanunlara uygun olmalidir. Elektrik tesisati tipik olarak yangin pompasi motorunun tam yik
akiminin (FLC veya FLA) en az %125'ini tagiyacak sekilde boyutlandiriimahdir.

Onemli Onlemler

Elektrik baglantilari lisansli bir elektrikgi tarafindan denetlenmelidir. Boyut gizimleri, gelen gug ve
motor baglantilari igin uygun alani gésterir. Bagka hicbir yer kullaniimamalidir. Kabinin NEMA ve
IP derecesini korumak icin kabine girislerde yalnizca su gegirmez gébek baglanti pargalari
kullaniimahdir.

Kurulumcu, Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi kontrolorii bilesenlerinin
metalik dokiintliilere veya delme talaslarina karsi yeterli sekilde korunmasindan
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sorumludur. Bunun yapilmamasi personelin yaralanmasina, kontroloriin hasar

gormesine ve bunun neticesinde garantinin gecersiz hale gelmesine neden

olabilir.

Herhangi bir saha baglantisi yapmadan énce sunlari gergeklestirin:

1.

4.

Muhafazanin kapagini agin, dahili bilesenleri ve kablolari inceleyin; yipranmis veya gevsek
kablolar ya da bagka herhangi bir gérintr hasar belirtisi olup olmadigina bakin.

Kontrolor bilgilerinin proje agisindan gerekli olan bilgiler oldugunu dogrulayin:
1. Firetrol katalog numarasi

2. Motor elektrik etiketi bilgilerinin voltaj, frekans, FLA ve HP igin kontrolor
derecelendirmesiyle eslestigini kontrol edin.

. Projenin elektrik yuklenicisi, Ulusal Elektrik Yasasi, yerel elektrik yasasi ve bu alanda yetkili

diger makamlarin spesifikasyonlarina uygun saha baglantilari igin gerekli tim kablolari
saglamalidir.

Kablolama bilgileri i¢in uygun saha baglanti gizimine bakin.

Prosediir
Tdm saha baglantilari, uzaktan alarm islevleri ve AC kablolari, boyutsal gizimde gosterildigi gibi
Ust veya alt kanal giriglerinden muhafazaya getirilir.

Bir kablo gegis plakasi saglanmadigi surece kablo kanali giriglerini muhafazanin yanlarina
yerlestirmeyin.

1.

Bir delik (boru hatti) delgeci kullanarak, kullanilan boru boyutuna gére muhafazada bir delik
olusturun.

Gerekli borulari takin.

Saha baglantilari, uzaktan alarm fonksiyonlari, AC gucu ve diger tim istege baglh 6zellikler
icin gerekli tim kablolari ¢gekin. Uygun hat, ylk ve kontrol terminal blogu noktalarina
baglanti yapmak icin muhafazanin igine yeterince kablo getirin. Baglanti noktalari ve kabul
edilebilir kablo boyutu igin uygun saha baglanti semasina bagvurdugunuzdan emin olun.
Dogru kablo boyutlandirmasi igin Ulusal Elektrik Yasasi, NFPA 70'e bakin.

Uzaktan alarm fonksiyonlari ve diger istege bagli 6zellikler i¢in tim saha baglantilarini
yapin.
Motoru kontrolor yuk terminallerine baglayin.

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi motoru tzerindeki isim plakasini bulun ve tam
yuk amper degerini not edin.

Baglamadan dnce AC hat voltajini, fazini ve frekansini muhafaza kapagindaki kontrolér
veri plakasina bakarak dogrulayin.

AC glicuni baglayin.

Tdm baglantilarin (saha baglanti semasina uygun olarak) dogru sekilde yapildigini ve siki
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oldugunu kontrol edin.

10. Muhafaza kapisini kapatin.

V2024.04
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Durum LED'i

Manuel baslatma

Dur

Transfer anahtari testi
Test calistir

Alarm sesli uyaricisi
Dokunmatik ekran
Fabrikada ayriimis

Gunluklerin indirilmesi ve yazilim guncellemeleri icin USB anahtar konektoru

. Standart TCP/IP iletisimi icin Ethernet konektori
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BASLATMA VE DURDURMA YONTEMLERI

Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi mod anahtari

FTA3100S - TSA, Vizitouch'in altinda bulunan bir VFD mod anahtari ile donatiimigtir. Kilitlenebilir
bir kapakla korunur ve 2 konuma sahiptir; VFD ve BAYPAS. Motor ¢alisirken mod anahtari konum
degistirirse, motor duracak ve yeni modda yeniden baglayacaktir

VFD modu

Bu normal ¢alisma modudur. Kontrolér, VFD'yi birincil baglatma araci olarak kullanacak ve bir
VFD alarmi durumunda otomatik olarak baypas baslatma araclarina gegecektir. Kontrolor
otomatik olarak baypas baslatma araglarina gectikten sonra, VFD alarmlari manuel olarak
sifirlanana kadar bu durumda kalacaktir.

Not: Motor VFD tarafindan tahrik edildiginde, sistem basinci ayar noktasi
basincinin ustiinde oldugu zaman minimum hizda calisabilir.

Baypas modu
Gerekirse, baypas baslatma araglari mod anahtari kullanilarak manuel olarak segilebilir.

Baslatma yontemleri
Otomatik baslatma

Basing devreye girme esiginin altina diistiigl zaman, kontrolor, basing sensoéri tarafindan disik
basing algilandiginda otomatik olarak baglayacaktir.

Manuel baglatma
Motor, sistem basincindan bagimsiz olarak manuel ¢alistirma diigmesine basilarak baslatilabilir.

Uzaktan manuel baglatma
Motor, manuel bir digme kontaginin anlik olarak kapatiimasiyla uzak bir konumdan baslatilabilir.

Uzaktan otomatik baslatma, yagmurlama valfi baslatma
Motor, otomatik bir cihaza bagli bir kontagin anlik olarak agiimasiyla uzak bir konumdan
baslatilabilir.

Acil baslatma

Motor, acil durum kolu kullanilarak manuel olarak baglatilabilir. Bu kol kapali konumda tutulabilir.

Onemli: kontaktoériin hasar géormesini énlemek icin motorun asagida tarif edilen
sekilde baslatilmasi onerilir:

1. Ana baglanti kesme araglarini kullanarak ana glcu kapatin,
2. Acil durum calistirma kolunu c¢ekin ve kapall konumda kilitleyin,

3. Ana baglanti kesme araglarini kullanarak gucu tekrar agin.

Sirali baglatma
Coklu pompa uygulamasi durumunda, tim motorlarin es zamanli olarak baslamasini énlemek
icin her motorun otomatik baslatiimasini geciktirmek gerekebilir.
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Test basglatma
Motor, test calistirma dugmesine basilarak manuel olarak veya periyodik test 6zelligi kullanilarak
otomatik olarak test modunda baslatilabilir.

Durdurma yontemleri

Manuel durdurma

Manuel durdurma, dncelikli durdurma diigmesine basilarak yapilir. Durdurma digmesine
basmanin, digmeye basildigi sirece ve iki saniyelik bir gecikmeyle motorun yeniden baglamasini
Onleyecegini unutmayin. Bu eylem herhangi bir aktif talebe gére éncelige sahiptir, ancak varsa
digme birakildiginda motor otomatik olarak yeniden baslayacaktir.

Otomatik durdurma
Bu islev varsayilan olarak asla etkinlestirilmez ve etkinlestiriimeden once yetkili
makam tarafindan yetkilendirilmelidir.

Otomatik durdurma sadece otomatik baglatmadan sonra mimkundir. Bu fonksiyon
etkinlestirildiginde, baska bir ¢galisma nedeni olmadigi stirece, motor basincin geri
kazaniimasindan 10 dakika sonra otomatik olarak durdurulur. 10 dakikalik gecikme ayarlanabilir.

Acil durdurma
Acil durdurma her turlt baglatma kosulunda her zaman mimkuindur ve kapi tzerinde bulunan ana
baglanti kesme araci kullanilarak yapllir.
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TRANSFER SALTERI ISLEM SIRASI

Transfer salteri ya ikinci bir sebeke tarafindan ya da NFPA 110'un Seviye 1, Tip 10, Sinif X
sisteminin gerekliliklerine uygun, yani yangin pompasi kontroldriine 10 saniye icinde gug
saglayabilecek yerlesik bir yedek jeneratér tarafindan beslenmelidir.

Ayrica, yangin pompasi kontrolori tamamen caligir durumda olmali ve gug verildikten sonra 10
saniye i¢inde ¢alismaya hazir olmalidir. Bu iki gereklilik bir araya geldiginde, normal bir gli¢ kaybi
ile kontrol Unitesinin alternatif glicle (eger bir jeneratér tarafindan saglaniyorsa) ¢calismaya hazir
olmasi arasindaki toplam surenin en fazla 20 saniye olmasi gerektigi anlamina gelir.

Yedek gu¢ kaynagina aktarim

Normal gl¢ kaynagi en az U¢ saniye boyunca kabul edilebilir parametrelerin disinda kaldiginda,
bir jeneratdr baglatma komutu verilir. 3 saniyelik gecikme, jeneratoriin 10 saniye gereksinimini
karsilamaya yardimci olacak sekilde ayarlanabilir, ancak bunu yapmak, elektrik kesintileri
durumunda jeneratoriin gerek olmaksizin ¢aligmasi riskini artirir. Bu degeri diizenlemeden
once 6zel dikkat gosterilmelidir.

Alternatif gli¢ en az 3 saniye daha kabul edilebilir parametreler iginde kaldidinda, alternatif glic
kaynagina aktarim baslatilir.

Normal gu¢ kaynagina yeniden aktarim

Motor calisiyorsa, alternatif giic kaynagdi kabul edilebilir parametreler dahilinde
oldugu surece transfer salteri alternatif konumda kalacaktir. Motor calismiyorsa
yeniden aktarim dongusu etkinlestirilir.

Normal gug kaynagi en az 5 dakika boyunca kabul edilebilir parametreler iginde kaldiginda,
normal gi¢ kaynagina yeniden aktarim baslatilir. 5 dakikalik bir soguma slresi jeneratdri calisir
durumda tutar ve ardindan baslatma komutu kaldirilir.

Test aktarim dongusu

Transfer salteri test membrani digmesine basarak tam bir aktarim dénguisi gerceklestirilebilir.

Manuel calistirma

Transfer salteri her zaman otomatik modda tutulacak sekilde tasarlanmistir. Gereken bazi acil
durumlarda, aktarma salteri manuel olarak calistirilabilir.

Normal konum (l) ile Alternatif konum (1) arasinda 180 derecelik bir a¢i vardir. Transfer Salterini
manuel olarak ¢alistirmak igin:

1. Hem Normal hem de Alternatif taraflarin glicini KAPALI duruma getirmek icin Baglanti
Kesme Anahtarlarini kullanin.

2. Alternatif tarafin kapisini agin.

3. Transfer Salterinde, secici anahtari Manuel moda getirin.
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6.
7.

8.

Kontroldr kapisinin igcinde bulunan kolu alin ve Transfer Anahtari Gzerindeki kare delige
yerlestirin.

Alternatif konumdan Normal konuma ge¢gmek icin kolu saat yoniinde 180 derece veya
Normal konumdan Alternatif konuma ge¢mek igin saat yoninun tersine 180 derece ¢evirin.

Kolu ¢ikarin ve kontroldr kapaginin igindeki destede geri koyun.
Gerekirse, acil durum c¢aligtirma kolunu gekin ve yerine kilitleyin.

Kapiyi kapatin ve ayirma anahtari kollarini kullanarak her iki taraftaki giict tekrar verin.

DIKKATLI OLUN

Kol hala Transfer Salterine takiliysa kontrolor kapagini
kapatmayin.

Gugc hala ACIK durumdaysa Transfer Salterini manuel
olarak caligtirmayin.
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DEVREYE ALMA

Yalnizca yetkili bir saha kabul saglayicisi Degisken Hizli Elektrikli Yangin Pompasi

kontroloriiniin devreye alinmasina devam etmelidir. Gerekli egitim ve yetkiye
sahip degilseniz, fabrika ile iletisime gecin.

Devreye alma iglemi tamamlanana kadar kontrolor ana ekraninin yerini devreye alma menusu alir
ve otomatik mod devre digi birakilir.

VFD'yi Yeniden Bigimlendirme

Bir VFD'yi yeniden bicimlendirme, bir motoru ¢aligtirmadan VFD gug¢ yoluna voltaj uygulama
eylemidir. Strtici uzun bir siire boyunca bir gerilim kaynagina baglanmadiysa, motor
calistiriimadan énce kondansatorler tam performanslarina geri getiriimelidir, aksi takdirde VFD
hasar gorebilir.

VFED bir yil veya daha uzun siredir caligtirlmamissa, VFD'yi Yeniden Bigcimlendirme Gerekli
uyarisi verilir ve kontrolér yeniden bigimlendirme yapilana kadar otomatik olarak baypasta
calismaya baslar. Bu belgeye uygun selilde kontrolor bakiminin yapiimasi, normal kosullar altinda
yeniden bi¢cimlendirmenin gerekmesini 6nleyecektir.

prosedur
1. Mod anahtarini VFD moduna getirin

2. Gegerli bir seviye 2 parolasi girin
3. VFD Yapilandirmasi sayfasinda VFD Reformu dugmesine basin.
4. Yeniden bi¢cimlendirmenin tamamlanmasini bekleyin

Not: Bir baslatma talebi olusursa, mod anahtari degistirilirse veya kullanici islemi
iptal ederse yeniden bicimlendirme islemi kesintiye ugrayacaktir. Yalnizca tam bir
yeniden bicimlendirme prosediirii VFD Reformu Gerekli alarmini sifirlayacaktir.

Not 2: Yeniden bicimlendirme siresi 6nceden 1 saat olarak ayarlanmistir. Bu, 1
yillik bir hareketsizlik siresi icin gerekli olan siiredir. Daha uzun bir hareketsizlik
sliresi icin gereken yeniden bicimlendirme siresini 6grenmek amaciyla fabrikaya
danisin. Yetersiz bir yeniden bicimlendirme siiresi VFD'nin hasar géormesine
neden olabilir.

VFD Ayarlari

Grafik ekran terminali

VFD, ekipmani yapilandirmak igin kullanilan bir grafik ekran terminaline sahiptir. Bu, normalde
VFD'ye takilidir ve saglanan kapi montaj kiti aracihigiyla muhafazanin digina yerlestirilebilir.
Kontrolériin NEMA Tip 12 degerini korumak i¢in her zaman kapi montaj kitinin dlizgln sekilde
kapatildigindan veya ekranin diizgin sekilde monte edildiginden emin olun.
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Motor parametreleri
VFD grafik ekran terminalinde, Sadece Baglat Menisline gidin. Bu mentdeki tim bilgilerin motor
isim plakasindaki bilgilerle ayni oldugunu dogrulayin:

1. Motor Standardi
1. 50 Hz: Nominal motor glct KW cinsinden ifade edilir

2. 60 H: Nominal motor glict HP cinsinden ifade edilir.

N

Nominal Motor Gucu

w

Nominal Motor Gerilimi

E

Nominal motor akimi
5. Nominal motor frekansi
6. Nominal motor hizi

7. Maksimum frekans
Nominal motor frekansina ayarlanmalidir.

Temel parametreler
Sadece Baglat menusunde devam edin ve sonraki parametreleri degistirin veya dogrulayin:

1. Hizlanma rampa suresi
2. Yavaslama rampa siresi
3. Dusuk hiz

4. Yiksek hiz

Fabrika ayarlari degerleri icin VFD Parametreleri Listesine bakin.

Otomatik Ayarlama

Otomatik ayarlama proseduri, VFD'nin elektrik motoru 6zelliklerini edinmesini ve VFD
performansini artirmasini saglar. Otomatik ayarin ilk baglatma sirasinda yalnizca bir kez
yapilmasi énerilir.

Sicaklik ayarlama sonucunu etkileyebileceginden, otomatik ayarlamayi durmus ve soguk bir
motor Uzerinde gerceklestirin.

Otomatik Ayarlama yapilirken VFD motoru tarayacak ve motor hakkinda bilgi edinecektir.

VFD'de Otomatik Ayari baslatmadan énce tim proseduri okuyun. Ardindan prosedirid adim
adim gerceklestirin.

1. Mod anahtarini VFD konumuna getirin.
2. Vizitouch lGzerinde bir Seviye 2 parolasi girin.

3. VFD Yapilandirmasi sayfasina gidin ve VFD Otomatik Ayari digmesine basin. VPx, VFD
izolasyon kontaktorlerini kapatacaktir. Bu, VFD glg¢ yoluna enerji verecek ve motora
baglanmasina izin verecektir. VFD izolasyon kontaktorleri 3 dakika boyunca kapali
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9.
Not:

kalacaktir. Bu sure icerisinde, VFD ekraninda Otomatik Ayari gergeklestirebilirsiniz.
VFED Grafik Ekran Terminalinde, Sadece Baslat menustine gidin

Otomatik Ayarlama parametresine gidin ve Ofomatik Ayarlama sayfasina girmek igin
Tamam Uzerine basin.

Otomatik Ayarlamayi Uygula 6gesini se¢in ve Tamam Uzerine basin.
Ekranda bir Uyari gériintlilenecektir. Tamam tzerine basin.

Otomatik ayarlama yapilacaktir. Otomatik ayarlamanin tamamlandigini onaylamak igin
Sadece Baglat menusune gidip Otomatik Ayarlama Durumu 6gesinin Ofomatik Ayarlama
Tamamlandi olarak ayarlandigini dogrulayabilirsiniz.

Vizitouch'ta, Otomatik Ayarlama agilir penceresindeki Dur digmesine basin.

Bu islem sirasinda motor kiicuik hareketler yapabilir. Sistemde qurultu

olusumu ve salinimlar olmasi normaldir. Bu islem birkac¢ saniye siirebilir, islemi

yarida kesmeyin.

Prosedur

Kontrolori devreye almak igin:

1.

Kapiyi kapali konumda sabitleyin ve ardindan devre kesici baglanti kesme araglarini ACIK
konuma getirin.

Sifrenizle giris yapin ve ekrandaki ilk baslangic menuisini tamamlayin.
Prosedirun VFD sabit hiz moduna ayarliyken tamamlandigindan emin olun.

Ug fazli motorlar icin, baypas calistirma araclarinda yanlis déniis olmasi durumunda,
kontroloriu kapatin ve kontaktor yuk tarafindaki iki kabloyu degistirin, ardindan kontroléru
tekrar agin.

VFD baslatma araglarinda yanlis motor déntisi olmasi durumunda, grafik ekran terminaline
gidin ve Komple ayarlar > Motor parametresi > Motor Kontrolii menusindeki Cikis faz
dénlisii PHr parametresini degistirin.

Gerekli tum adimlar tamamlandiginda ve sifrenizle giris yaptiginizda, "Servis Yapildi"
digmesi kullanilabilir hale gelecektir.

Okunan degerlerden ve parametrelerden memnun kaldiginizda "Servis Tamamlandi”
digmesine basin.

Raporunuza kaydetmek igin gunltkleri indirin.

Kontroldriin devreye alinmasini tamamlamak igin, VFD'nin gelismis parametrelerini
ayarlamak Uzere VPx Komple Kurulum prosediiriine basvurmak énemlidir. Bu, VFD'nin bir
basing dustslne dogru ve zamaninda tepki vermesini saglayacaktir.
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BAKIM

Firetrol kontrolorleri sinirli garanti kapsamindadir ve bu belge, NFPA 25 ve gecerli bakim
standartlari uyarinca dogru kurulum, devreye alma, kullanim ve bakim yapilmasi kosuluyla 10
yillik hizmet 6mru boyunca veya son tedarik tarihine kadar desteklenir.

Uygun kontrolér performansi ayda en az bir kez asagidakiler uygulanarak dogrulanmalidir:
1. Sistem nominal basingtayken, basing degerinin toleranslar dahilinde oldugundan emin olun

2. Birhem VFD hem de baypas baslatma araglarinda bir test baglatma déngusu gergeklestirin
ve asagidakileri dogrulayin:

1. Motorbasing devreye girme dederinin altina dustiginde ¢aligiyor
. Herhangi bir alarm yok

. Ariza olmaksizin devre agiimasina neden olan bir tetikleme yok

2
3
4. Motor dizglin ¢alisiyor ve beklenen siire i¢cinde hizlanabiliyor
5. Motor uygun yénde dénlyor

6. Pompa, basinci devreden ¢ikma dederinin tzerine gikarabiliyor
7

. Yapilandirilan test siresi sonunda basing devreden ¢gikma degerinin Gzerine
¢iktiginda motorduruyor

Yukaridakilere ek olarak, asagidaki énleyici bakim yilda en az bir kez yapiimahdir:
1. Kontrol6ri kapatin
. Kontrol6run disini gorsel olarak inceleyin

. Muhafazayi agin ve kontroldrin igini gorsel olarak inceleyin

. Fanlarda ve hava ¢ikis filtrelerinde biriken tozu temizleyin

2

3

4. Kontroldrin iginde toz birikmediginden emin olun

5

6. Her bir akim gegcmeyen kablonun sikiligini kontrol edin
7

. Kontrolori tekrar hizmete sokun
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PATENTLER

Ulke Bashk Hibe NO

CA Kontaktor icin mekanik aktivator 2741881

ABD Kontaktor icin mekanik aktivator US8399788B2

CA Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator 165512

CA Elektrikli kontaktdr icin mekanik aktivator 165514

ABD Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator D803794

ABD Elektrikli kontaktdr icin mekanik aktivator Patent beklemede

EP Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator 002955393-0001/2

AE Elektrikli kontaktdr icin mekanik aktivator Patent beklemede

AE Elektrikli kontaktor icin mekanik aktivator Patent beklemede

CA Yangin pompasi dijital operatori 163254

ABD Yangin pompasi dijital operator arayuzu D770313

AE Yangin pompasi dijital operator araytzi Patent beklemede

EP Yangin pompasi dijital operator arayuzu 002937250-0001

CA Bir yangin pompasi sisteminin basing sensoérindeki Patent beklemede
arizayi tespit etmek igin sistem ve yontem

ABD Bir yangin pompasi sisteminin basing sensoérindeki Patent beklemede
arizay!i tespit etmek igin sistem ve yontem

VV2024.04 21




@ Firetrol

iletisim

Teknik Destek

3362 Apex Peakway fieldservices@firetrol.com

Apex, NC 27502 ABD

+1-919-460-5200

V2024.04

Publication NS3100S-TR-11

Satis
sales@firetrol.com

0000

22



	Önemli Güvenlik Bilgileri
	Giriş
	Teknik Veriler

	Kurulum
	Depolama
	Sismik
	Çevre
	Elektromanyetik uyumluluk (EMC)
	İşleme
	FCC Yönetmelikleri ve Radyo Standartları Özellikleri (RSS) Kuralları
	Konum
	Montaj
	Zemin montajı
	Duvar montajı

	Sistem Basınç Bağlantılarının Yapılması
	Elektrik Bağlantılarının Yapılması
	Önemli Önlemler
	Prosedür


	Operatör arayüzü
	Başlatma ve durdurma yöntemleri
	Değişken Hızlı Elektrikli Yangın Pompası mod anahtarı
	VFD modu
	Baypas modu

	Başlatma yöntemleri
	Otomatik başlatma
	Manuel başlatma
	Uzaktan manuel başlatma
	Uzaktan otomatik başlatma, yağmurlama valfi başlatma
	Acil başlatma
	Sıralı başlatma
	Test başlatma

	Durdurma yöntemleri
	Manuel durdurma
	Otomatik durdurma
	Acil durdurma


	Transfer şalteri işlem sırası
	Yedek güç kaynağına aktarım
	Normal güç kaynağına yeniden aktarım
	Test aktarım döngüsü
	Manuel çalıştırma

	Devreye alma
	VFD'yi Yeniden Biçimlendirme
	prosedür

	VFD Ayarları
	Grafik ekran terminali
	Motor parametreleri
	Temel parametreler
	Otomatik Ayarlama

	Prosedür

	Bakım
	Patentler

